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(54) Title: SHELF OPERATING DEVICE 
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(57) Abstract: The invention relates to a shelf operating device comprising at least one continuous drive element (13) which is 
guided about two wheels (12, 13) which are arranged at a distance from each other, also comprising an upper strand and a lower 
strand. At least one gripping means (40, 41) is provided in order to grip a container (2) or a pallet. The gripping means (40, 41) 
describes a path which extends on deflection areas of the above-mentioned (11, 12) above the path of the drive element (13). The 
engaging means (40, 41) is embodied in a manner similar to that of forceps and guided such that it executes a lateral movement in 
order to grip the container (2) or the pallet. Preferably, the gripping means (40, 41) comprises two engaging arms (18, 24; 18', 24') 
which are pivotably mounted and which can be pivoted towards each other in order to grip in a manner similar to that of forceps. 
Most commercially available containers (2) and pallet can be stored and removed from storage by using said shelf operating device. 

[Fortsetzung aufder ndchsten Seite J 
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(57) Zusammenfassung: Das Regalbediengerat weist wenigstens ein endloses Antriebsorgan (13) auf, das urn zwei im Abstand 
zueinander angeordnete Rader (12, 13) gefuhrt ist und einen oberen Trum und einen unteren Trum aufweist und an dem wenigstens 
ein Greifmittel (40, 41) zum Fassen eines Behalters (2) oder einer Palette angeordnet ist. Das Greifmittel (40, 41) beschreibt eine 
Bahn, die an Umlenkbereichen der genannten Rader (11, 12) ausserhalb der Bahn des Antriebsorgans (13) verlauft. Das Greifmittel 
(40, 41) ist zangenartig ausgebildet und so gefuhrt, dass es zum Fassen des Behalters (2) bzw. der Palette eine seitliche Bewegung 
ausfuhrt. Vorzugsweise weist das Greifmittel (40, 41) zwei Greifarme (18, 24; 18', 24') auf, die schwenkbar gelagert und zum 
Fassen zangenartig gegeneinander schwenkbar sind. Mit dem Regalbediengerat kdnnen die meisten handelsiiblichen Behalter (2) 
und Paletten ein- und ausgelagert werden. 
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Regalbediengerat 

Die Erfindung betrifft ein Regalbediengerat zum Ein- und Ausla- 
15 gern von Behaltern oder Paletten eines Regals, mit wenigstens 
einem endlosen Antriebsorgan, das urn zwei im Abstand zueinander 
angeordnete Rader gefuhrt ist und einen oberen Trum und einen 
unteren Trum aufweist und an den wenigstens ein Greifmittel zum 
Fassen eines Behalters oder einer Palette angeordnet ist. 

20 

Regalbediengerate dieser Art sind zur Lastaufnahme und Lastabga- 
be in Regalen bekannt. Das Regalbediengerat ist auf einen Fahr- 
zeug angeordnet, das beispielsweise auf Schienen zwischen Rega- 
len horizontal und vertikal verfahrbar ist. Mit dem Regalbedien- 

25 gerat werden Behalter oder Paletten auf das Fahrzeug geladen und 
vom Fahrzeug am vorgesehenen Lagerplatz des Regals in dieses 
eingelagert. Wesentlich bei solchen Regalbediengeraten ist eine 
hohe Durchsatzleistung, eine geringe Platzbeanspruchung sowie 
eine gross tmogliche Prazision bei der Aufnahme und Abgabe der 

3 0 Behalter bzw. Paletten. 

Ein Regalbediengerat der genannten Art ist durch die WO 01/10751 
des Anmelders bekannt geworden. Dieses besitzt Greifarme # die 
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25 ter. 
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zur Zugrichtung des endlosen Antriebsorgans geneigt sind und die 
jeweils einen Nocken aufweisen, der zum Passen eines Behalters 
Oder einer Palette in eine vertikale Nut der Palette einfahrt. 
Beim Fassen des Behalters bzw. der Palette fahrt der Nocken von 
unten in die Nut ein. Bei der Abgabe des Behalters bzw. der Pa- 
lette fahrt der Nocken wieder oben aus der Nut heraus. In der 
Praxis hat sich das Regalbediengerat an sich ausserordentlich 
bewahrt. Erforderlich ist fur dieses Regalbediengerat ein ent- 
sprechender Behalter bzw. eine Palette, welcher die genannte 
entsprechende angepasste Nut aufweist. Bisher ubliche Behalter 
lassen sich hier in der Regel nicht verwenden. 

Die EP-A-0 322 313 offenbart ein Regalbediengerat, bei dem eben- 
falls ein Greifmittel vorgesehen ist, das an einera ausseren Ende 
einen Nocken besitzt, der in eine Nut eines Behalters einfahrt. 
Auch bei diesem Regalbediengerat konnen handelsiibliche Behalter 
Oder Paletten nicht verwendet werden. Dies gilt ebenfalls fur 
4 as Regalbediengerat gemass der DE-A-195 01, 893. Die DE-A- 
42 33 690 offenbart ein Regalbediengerat, bei dem zum Passen ei- 
nes Behalters ein Greifer vollstandig in eine Nut des Behalters 
eingreift. Dieses Regalbediengerat kann lediglich vertikal zwi- 
schen eingelagerten Behaltern verfahren werden, da es bei einer 
horizontalen Bewegung mit den Behaltern kollidieren wurde. Zudem 
erfordert auch dieses Regalbediengerat einen speziellen Behal- 



30 



Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Regalbediengerat 
der genannten Art zu schaffen, mit dem auch handelsubliche Be- 
halter oder Paletten ein- und ausgelagert werden konnen. Das 
Regalbediengerat soli zudem konstruktiv vergleichsweise einfach 
sein und kostengunstig hergestellt werden k6nnen. Trotzdem soil 
das Regalbediengerat funktionssicher sein. 
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Die Aufgabe ist bei einem gattungsgemassen Regalbediengerat da- 
durch gel6st, dass das Greifmittel zangenartig ausgebildet und 
so geffchrt ist, dass es zum Fassen eines Behalters oder einer 
Palette eine seitliche Bewegung ausfuhrt. Mit einem solchen 
5 Regalbediengerat kann jeder Behalter oder jede Palette bedient 
werden, die seitlich eine vorstehende Rippe oder Vertiefung auf- 
weist. Die weitaus meisten Behalter weisen wenigstens seitlich 
solche Rippen auf, die hier als Versteifungsrippe dienen. Grund- 
satzlich ist hier aber auch eine reibschlussige Verbindung zum 
10 Behalter mdglich, sodass auch aussen ebene Behalter ein- und 
ausgelagert werden konnen. 

Nach einer Weiterbildung der Erfindung weist das Greifmittel 
zwei im Abstand zueinander gelagerte Arme auf, die beim Fassen 

15 und beim Abgeben eines Behalters oder einer Palette eine 
Schwenkbewegung ausfuhren. Diese Schwenkbewegung wird gemass ei- 
ner Weiterbildung der Erfindung mittels wenigstens einer Schiene 
gesteuert , die an einem. Gestell des Regalbediengerates bef estigt 
ist. Vorzugsweise sind zwei solche Schienen angeordnet, wobei 

20 die eine Schiene ein erstes Greifmittel und die zweite Schiene 
ein zweites Greifmittel steuert. Das erste Greifmittel fasst den 
Behalter bzw. die Palette, urn es auf das Regalbediengerat zu la- 
den und das zweite Greifmittel schiebt den Behalter vom Regalbe- 
diengerat beispielsweise in ein Lager. Befindet sich der Behal- 

25 ter bzw. die Palette auf dem Regalbediengerat, so ist dieser von 
beiden Greifmitteln gefuhrt. 



Nach einer Weiterbildung der Erfindung weist das Greifmittel 
zwei Greifarme auf, wobei die Bewegung des einen Greifarmes mit- 
tels einer Zugstange auf den anderen Greifarm ubertragen wird. 
Beide Greifarme sind zudem vorzugsweise auf einer gemeinsamen 
Verbindungsstange gelagert. Dies ergibt eine einfache und den- 
noch stabile und zuverlassige Konstruktion. 
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Nach einer Weiterbildung der Erfindung weisen die Greifmittel 
jeweils wenigstens eine Stange auf, die so posit ioniert ist, 
dass sie beim Abgeben des Behalters diesen st6sst. 

Weiter vorteilhafte Merkmale ergeben sich aus den abhangigen Pa- 
ten tanspruchen, der nachf olgenden Beschreibung sowie der Zeich- 
nung. 

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung wird nachfolgend anhand 
der Zeichnung naher erlautert. Es zeigen: 

Figur 1 schematisch eine raumliche Ansicht eines erfindungs- 



gemassen Regalbediengerates mit einem Behalter, 



Figur 2 



die Ansicht gemass Figur 1, jedoch ohne Behalter, 



Figur 3 



schematisch das Erfassen eines Behalters, 



Figur 4 



eine Frontansicht des Regalbediengerates mit einem 
Behalter, 



Figur 5 



eine raumliche Ansicht eines Greifmittels, 



Figur 6 



eine weitere Ansicht des Greifmittels gemass Figur 5, 



Figur 7 



eine weitere Ansicht des Greifmittels, 



Figur 8 



ein Abschnitt eines endlosen Antriebsorgans , 



Figur 9 



eine weitere Ansicht des Abschnittes gemass Figur 8, 



Figur 10 



schematisch eine Ansicht des endlosen Antriebsorgans 
mit zwei Greifmitteln und 



Figuren 11a bis lie 

schematisch einzelne Schritte beim Auf Ziehen eines 
Beh&lters auf das Regalbediengerat . 
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Das in Pigur 1 gezeigte Regalbediengerat 1 ist auf einem hier 
nicht gezeigten Fahrzeug montiert, das zur Aufnahme und Abgabe 
wenigstens eines Behalters 2 in Gangen eines Regals verfahrbar 
ist. Das Fahrzeug kann auch mehrere Regalbediengerate 1, bei- 
spielsweise zwei nebeneinander angeordnete Regalbediengerate 1 
aufweisen. In der Figur 1 ist das Regalbediengerat 1 mit einem 
Behalter 2 beladen. Der Behalter 2 ist ein ublicher Behalter aus 
Kunststoff und besitzt parallele Seitenwande 2a und einen Bo- 
den 2b. Anstelle des Behalters 2 kann das Regalbediengerat 1 
auch mit einer hier nicht gezeigten Palette beladen sein. Der 
Behalter 2 dient zur Aufnahme von hier nicht gezeigten Gutern, 
die ein- Oder auszulagern sind. 

Das Regalbediengerat 1 weist gemass Figur 2 ein Gestell 3 auf, 
das zwei Traversen 4 besitzt, an denen zwei gegeniiberliegende 
Lagerplatten 5 befestigt sind. An der Lagerplatten 5 ist eine 
Antriebswelle 7 gelagert, die fiber ein Getriebe 8 von einem Mo- 
tor 9, insbesondere einem Elektromotor , angetrieben ist. Weiter 
ist an den Lagerplatten 5 eine Achse 10 gelagert, auf der zwei 
Kettenrader 11 befestigt sind, urn die jeweils ein endloses An- 
triebsorgan 13, beispielsweise eine Gliederkette, gelegt ist. 
Diese beiden Antriebsorgane 13 werden von der Welle 7 angetrie- 
ben, die ebenfalls zwei Kettenrader 12 besitzt. Am Gestell 3 
sind zudem zwei Gleitschienen 6 befestigt, die im Abstand zuein- 
ander angeordnet sind und parallel zueinander verlaufen. Diese 
Gleitschienen 6 sind im Querschnitt L-formig ausgebildet und 
dienen zur Puhrung des Behalters 2 . 

Zum Aufnehmen und Abgeben des Behalters 2 weist das Regalbedien- 
gerat zwei Greifmittel 40 und 41 auf, die im Wesentlichen gleich 
ausgebildet sind und die im Abstand zueinander an den beiden 
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endlosen Antriebsorganen 13 befestigt sind. Die Figur 5 zeigt 
das Greifmittel 40, das Greifmittel 41 ist aber gleich ausgebil- 
det. An den Enden einer Tragstange 16 ist jeweils ein Trager 33 
befestigt, der seinerseits auf zwei Bef estigungslaschen 37 be- 
festigt, beispielsweise auf geschraubt ist. Diese Bef estigungsla- 
schen 37 sind gemass den Figuren 8 und 9 bewegliche Verbindungs- 
teile eines Antriebsorgans 13. Das Antriebsorgan 13 ist gemass 
den Figuren 8 und 9 eine an sich ubliche Gliederkette . Anstelle 
der Gliederkette 13 konnte aber auch beispielsweise ein Zahnrie- 
men verwendet werden. 

Auf jedem Trager 13 ist ein Greifarm 18 bzw. 24 angeordnet, der 
um eine Achse 24 bzw. 26 begrenzt schwenkbar ist. Mittels einer 
Zugstange 17 sind die beiden Greifarme 18 mid 24 miteinander 
verbunden. Die Verbindung der Zugstange 17 zum Greifarm 24 wird 
durch ein Drehgelenk 25 gebildet. Die Verbindung der Zugstan- 
ge 17 zum Greifarm 18 erfolgt mit einem Gewindebolzen 32, der in 
die Zugstange. 17 eingeschraubt unci mit einer Mutter 34 fixiert 
ist. Zwischen der Mutter 34 und dem Greifarm 18 ist auf dem Ge- 
windebolzen 32 eine Druckfeder 31 angeordnet, die an der Mut- 
ter 34 und am Greifarm 18 abgestutzt ist. Der Greifarm 18 be- 
sitzt eine Durchgangsbohrung 42, durch welche der Gewindebol- 
zen 32 lose hindurchgesteckt ist. 

Am TrS.ger 33 ist zudem ein Zugelement 36 angeordnet, das um ein 
Drehlager 27 schwenkbar ist. Der Gewindebolzen 32 durchgreift 
das Zugelement 36 und liegt mit einem Kopf 32a aussenseitig am 
Zugelement 36 an. Am Zugelement 36 und auch am Greifarm 18 ist 
mit Befestigungsschrauben 3 0 eine Steuerplatte 28 bzw. 29 befes- 
tigt, die jeweils nach unten ragend, wie insbesondere die Fi- 
gur 4 zeigt. Diese beiden Steuerplatten 28 und 29 wirken zum 
Verschwenken der beiden Greifarme 18 und 24 mit der Steuerschie- 
ne 19 zusammen. Das andere Greifmittel 41 wirkt in gleicher Wei- 
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se mit der anderen parallel gegenuberliegenden Fuhrungsschie- 
ne 19' zusaminen. 

Die Fiihrungsschienen 19 und 19' weisen jeweils einen Kanal 20 
auf, der an beiden Enden of fen ist und in welchem eines der bei- 
den endlosen Antriebsorgane 13 gefiihrt ist. Mit den Antriebsor- 
ganen 13 werden die beiden Greiforgane 40 und 41 bewegt. Durch 
die Fiihrungsschienen 19 werden die Greifmittel 40 und 41 jeweils 
nacheinander so betatigt, dass die beiden Greifarme 18 und 24 
von der in Figur 6 gezeigten gespreizten Anordnung in Richtung 
der Pfeile 43 in die in Figur 7 gezeigte parallele Anordnung 
verschwenkt werden. Dies wird erreicht, indem die beiden Steuer- 
platten 28 und 29 an die in Figur 6 gezeigten schrag nach aussen 
verlaufenden Steuerf lachen 21 auflaufen und dadurch parallel ge- 
stellt werden. Dadurch wird der Greifarm 18 urn das Drehgelenk 2 6 
verschwenkt und gleichzeitig wird das Zugelement 36 urn das Dreh- 
gelenk 27 verschwenkt. Das Zugelement 36 nimmt hierbei den Ge- 
windebolzen 32 mit und dadurch wird mit.: der Zugstange 17 der an- 
dere Greifarm 24 in die parallele Lage verschwenkt, Hierbei wird 
die Druckfeder 31 gespannt. Im Bereich der Fuhrungsschiene 19 
sind die beiden Steuerplatten 28 und 29 ausseriseitig an Steuer- 
f lachen 22 bzw. 23 angelegt. Im Bereich der Fiihrungsschiene 19 
sind somit die beiden Greifarme 18 und 24 gemass Figur 7 paral- 
lel zueinander ausgerichtet . Am anderen Ende der Fuhrungsschie- 
ne 19 sind die beiden Steuerplatten- 29 und 28 wieder frei und 
durch den Druck der gespannten Feder 31 konnen diese wieder in 
die in Figur 6 gezeigte Lage verschwenkt werden. Die beiden 
Greifarme 18 und 24 werden damit wieder auf gespreizt . Beirn Auf- 
fahren auf diese sich horizontal erstreckende Filhrungsschiene 19 
bzw. Fuhrungsschiene 19' fuhren die Greifarme 18 und 24 eine 
zangenartige Schliessbewegung aus. Beim Verlassen der Fuhrungs- 
schiene 19 bzw. 19' wird in Gegenbewegungen die Zange wieder ge- 
offnet. Befinden sich die Greifmittel 40 bzw. 41 ausserhalb des 
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Bereiches der Fuhrungsschiene 19 bzw. 19', so sind die Greifarnie 
18 und 24 gemass Figur 6 geof fnet . Das genannte Of fnen und 
Schliessen erfolgt jeweils an den Enden der Fuhrungsschiene 19 
und 19' , und zwar jeweils dann, wenn die Greifarme 18 und 24 ho- 
rizontal ausgerichtet sind. 

An den beiden Greifarmen 18 und 24 ist jeweils am freien Ende 
ein nach innen ragender Greif finger 35 angeformt. Diese Greif - 
finger 35 werden beim Verschwenken der Greifarme 18 und 24 je- 
weils zueinander hin bzw. voneinander wegbewegt. Der Abstand 
zwischen den Greif fingern 35 wird somit verkleinert bzw. ver- 
grossert. Die Greif finger 35 konnen unterschiedlich ausgebildet 
sein. Grundsatzlich ware auch eine Ausfuhrung denkbar, bei wel- 
cher die Greif finger 35 durch Reibplatten oder Magnete oder der- 
gleichen ersetzt sind. 

Anhand der Figuren 11a bis lie wird die Arbeitsweise des erfin- 
dungsgemassen Regalbediengerates naher erlautert.. 

In der Figur 11a ist ein Behalter 2 zum Aufnehmen bereit. Die 
beiden Greifmittel 40 und 41 befinden sich ausserhalb des Berei- 
ches der Fuhrungsschienen 19 bzw. 19' und sind damit gemass Fi- 
gur 6 geof fnet. Werden nun aus dieser Ruhestellung die endlosen 
Antriebsorgane 13 in Richtung des Pfeils 45 angetrieben, so lau- 
fen die beiden Greifmittel 40 und 41 in der gleichen Richtung 
mit und erreichen schliesslich die in Figur lib gezeigte Anord- 
nung, in welcher diese sich horizontal erstrecken. Das Greifmit- 
tel 4.0 ist hierbei noch nicht in Eingriff mit der Fuhrungsschie- 
ne 19 und die beiden Greifarme 18 und 24 sind somit weiterhin 
gemass Figur 6 geof fnet. Die beiden Greif finger 35 sind jeweils 
vor einer Rippe 39 des Behalters 2 angeordnet . Diese Rippen 3 9 
erstrecken sich vertikal und sind seitlich vorragend. 
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Bei einer Weiterbewegung kommt nun das Greifmittel 40 in Ein- 
griff mit der Fuhrungsschiene 19 und dadurch werden die beiden 
Greifarme 18 und 24 verschwenkt und die in Figur 7 gezeigte ge- 
schlossene Stellung gebracht. Die beiden Greif finger 35 werden 
5 somit nach innen gegen den Behalter 2 bewegt. Sie hintergreif en 
schliesslich jeweils eine Rippe 3 9 und liegen an dieser an. Da- 
mit ist der Behalter 2 vom Greifmittel 40 gefasst und wird 
schliesslich auf das Regalbediengerat 1 aufgenommen, bis die in 
den Figuren 1 \ind lie gezeigte Position erreicht ist. In der Po- 
lo sit ion geraass Figur lid wird das Greifmittel 41 urn die Achse 10 
bewegt und kommt schliesslich in den Eingriff mit der Fuhrungs- 
schiene 19'. Die Greifarme 18' und 24' werden damit ebenfalls 
zangenartig geschlossen und erfassen schliesslich in der Stel- 
lung gemass Figur lie den Behalter 2. Der Behalter 2 ist damit 
15 auf das Regalbediengerat 1 aufgenommen und ist von den beiden 
Greifmitteln 40 und 41 gehalten. Die Stange 17 des Greifmit- 
tels 41 liegt in Fig. lie an der Ruckseite des Behalters 2 an. 
Beim weiteren Transport stosst die Stange 17 den Behalter 2 vom 
Regalbediengerat . 1st das Regalbediengerat ent laden, karin es zu 
20 einem weiteren Behalter geladen werden. Der Behalter 2 kann nun 
mit dem Fahrzeug an die gewunschte Stellung transportiert wer- 
den. 

Zum Abgeben des Behalters 2 werden die Antriebsorgane 13 wieder 
25 bewegt, sodass der Behalter 2 in Figur lie wahlweise nach links 
oder nach rechts bewegt wird. Bewegt sich der Behalter 2 in Fi- 
gur lie nach links, so off net zuerst das Greifmittel 40. Er- 
reicht das Greifmittel 41 die Antriebswelle 7, so wird auch die- 
ses Greifmittel 41 geoffnet und damit der Behalter freigegeben. 
30 Wird der Behalter 2 in Figur lie nach rechts bewegt, so 6ffnet 
zuerst das Greifmittel 41 und schliesslich das Greifmittel 40. 
Bei beiden zangef ormigen Bewegungen beschreiben die Greiffin- 
ger 35 jeweils eine kreisfdrmige Bahn 38, wie dies in Figur 10 
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mit einer gestrichelten Linie 3 8 angedeutet ist . Aufgrund der 
zangenf ormigen Bewegung der Greifarme 18 und 24 ist eine solche 
kreisf ormige Bahn jedoch nicht zwingend. Die Greifarme 18 und 24 
konnten auch parallel gefuhrt sein. Die beiden Endpunkte dieser 
5 Bahnen sind in Figur 10 mit A und B angedeutet. Befinden sich 
die Greiffinger 35 im Bereich der Endpunkte A und B so sind die 
Greifarme 18 und 24 horizontal ausgerichtet . Ausserhalb dieser 
Positionen verlaufen die Greifarme 18 und 24 bzw. 18' und 24' 
tangential zur Antriebswelle 7 zur Achse 10, 

10 

Um den Behalter 2 wie oben erlautert aufzunehmen und abzugeben, 
sind an diesen lediglich Rippen 39 oder Ausnehmungen erforder- 
lich, die seitlich vorstehen. Solche Rippen 39 weisen die meis- 
ten handelsttblichen Behalter auf, die fur Lagergestelle vorgese- 

15 hen sind. Grundsatzlich konnen die Rippen 39 auch durch Off nun- 
gen oder Vertiefungen ersetzt sein. Grundsatzlich ist es auch 
moglich, den Behalter 2 reibschlussig zu fassen. Dies ist dann 
erf prderlich, wenn die Aussenseite des Behalters eben ist. Die 
Greiffinger 3 5 konnten in diesem Fall durch eine Gummiplatte 

20 oder dergleichen ersetzt sein. Schliesslich ist eine Ausfuhrung 
denkbar, bei welcher die Greifmittel 40 und 41 jeweils lediglich 
einen Greifarm 18, 18' bzw. 24, 24' auf weisen und der Behalter 2 
an der gegenuberliegenden Seite gefuhrt ist. 
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Pat entansprflche 



1. Regalbediengerat zum Ein- und Auslagern von Behaltern (2) 
Oder Paletten eines Regals, mit wenigstens einem endlosen An- 
triebsorgan (13) , das urn zwei im Abstand zueinander angeord- 
nete Rader {11, 12) gefuhrt ist und einen oberen Trum und ei- 
nen unteren Trum aufweist und an dem wenigstens ein Greifmit- 
tel (40 ,41) zum Fassen eines Behalters (2) oder einer Palet- 
te angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet, dass das Greifmit- 
tel (40, 41) zangenartig ausgebildet und so gefuhrt ist, dass 
es zum Fassen des Behalters (2) bzw. der Palette eine seitli- 
che Bewegung ausfuhrt. 

2. Regalbediengerat gemass Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Greifmittel (40, 41) zwei Greifarme (18, 24; 18' , 
24 ' ) aufweist . 

3 • Regalbediengerat gemass Anspruch 2 , dadurch gekennzeichnet , 
dass die Greifarme (18, 24; 18', 24') schwenkbar gelagert 
sind. 

4 . Regalbediengerat gemass Anspruch 3 , dadurch gekennzeichnet , 
dass die Greifarme (18, 24; 18' , 24') an einer Tragstan- 
ge (16) gelagert sind. 

5. Regalbediengerat nach einem der Ansprtiche 2 bis 4, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Bewegung mittels einer . Zugstan- 
ge (16) von einem Greifarm (18, 28') auf den anderen Greifarm 
(24, 24') ubertragen wird. 
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6. Regalbediengerat nach einem der Anspruche 1 bis 5, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Greifmittel (40, 41) von einer Filh- 
rungsschiene (19, 19') betatigt wird. 

7. Regalbediengerat nach einem der Ansprilche 1 bis 6, dadurch 
gekennzeichnet, dass zwei Greifmittel (40, 41) vorgesehen 
sind, die jeweils von einer Fuhrungsscheine (19, 19') beta- 
tigt werden. 

8. Regalbediengerat nach einem. der Anspruche 2 bis 7, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Greifarme (18, 24; 18', 24') jeweils 
an einem freien Ende eine Greif finger (35) aufweisen. 

9. Regalbediengerat nach einem der Anspruch 1 bis 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Greifmittel (40, 41) wenigstens eine 
Stange (17) aufweisen, die so posit ipniert ist, dass sie beim 
Abgeben des Behalters (2) diesen stosst. 

10. Regalbediengerat gemass Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Stange (17) eine Zugstange 1st, welche eine Bewegung 
ubertragt . 
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